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Leica CloudWorx dla Revit
Aplikacja do obstugi chmur
punktow
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Leica CloudWorx dla Revit to zaawansowana aplikacja umozli-
wiajaca efektywne wykorzystanie chmur punktéw pozyskanych
podczas pomiarow inwentaryzacyjnych. Chmury moga by¢
wykorzystywane bezposrednio w programie Revit w celu
lepszego modelowania BIM istniejacych budynkdéw. Modelowanie
BIM obejmuje czynnosci zwigzane z projektami modernizacyjny-
mi, budowa i obstugg oraz zarzadzaniem budynkiem. Aplikacja
umozliwia odbycie wirtualnej wizyty w miejscu skanowania,

co pozwoli uzyskac petny oglad zeskanowanych obiektow.

Uzytkownicy moga wykorzystywac narzedzia i znajomy interfejs
programu Revit, co skréci czas opanowania nowych funkgji
umozliwiajacych prace z danymi pozyskanymi przez skanery
laserowe. Leica CloudWorx wykorzystuje moduty do obrobki
chmur punktéw pochodzace z JetStream i Leica Cyclone
umozliwiajgc Uzytkownikom Revit tworzenie wizualizacji i modeli
BIM na podstawie ogromnych zbiorow chmur punktow. Uzyt-
kownicy uzyskujg bezposrednio w programie Revit wszystkie
korzysci ptynace z wykorzystania wydajnego oprogramowania
do obrobki chmur punktow.
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Funkcja "JetStream Experience" zapewnia tatwa instalacje

i petne wykorzystanie mozliwosci JetStream

Manager kolizji

Import / eksport COE

Opcjonalne pobieranie danych z Cyclone, JetStream lub ReCap
Szybsza modyfikacja i nawigacja w duzych chmurach punktéw
Modelowanie scian, ktore nie sg pionowe

Praca w programie Revit z chmurami punktéw pozyskanymi przez
dowolny skaner

Eliminacja czasochtonnego procesu importu/eksportu danych z/do
Cyclone

Wybor kondygnadji budynku przez bezposrednie wskazanie na
chmurze punktow

Przycinanie chmur punktéw przez wskazanie ich przekrojéw,
zakresow lub wykorzystujac szesciany ograniczajace
Automatyczne odnajdywanie osi i srednicy rur, okragtych
przewodow i kolumn

Ustawianie ptaszczyzn roboczych na podstawie chmur punktow
Umieszczanie dowolnego elementu modelu Revit (Sciany, podtogi
itp.) przez wskazanie tych elementéw w chmurze punktow
Import projektéw ReCap

eLca

Geosystems

when it has to be right



Leica CloudWorx dla Revit

erence Creck Zalety aplikacji
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s ‘ - z ich obrdébka. Po dodaniu aplikacji Leica CloudWorx, Uzytkownicy beda mogli
o prm = 5 g 5 wykorzystywac dodatkowe narzedzia i uzyskajg wyzsza efektywnos¢ podczas
wals Done » = a 0 modelowania BIM z uzyciem chmur punktéw. Jedng z podstawowych zalet
CloudWorx dla Revit jest mozliwos¢ tatwiejszego dostepu do chmur punktow.
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i Modelowanie BIM i projekty modernizacyjne
Stee), Carbon Inzynierowie, wykonawcy, architekci i projektanci mogg korzystac

z CloudWorx do realizacji projektow modernizacyjnych, aby przegladac
proponowane rozwigzania pod katem konfliktow z juz istniejgcymi obiektami
i unikna¢ krytycznych bteddw, zanim spowolnig lub zatrzymajg projekt.
Niezrownany poziom szczegdtowosci gwarantowany przez chmury punktéw
pozwala uzytkownikom projektowac, wykrywac¢ kolizje, wizualizowac

i prowadzi¢ dziatania, jak w rzeczywistym Swiecie na podstawie chmury
punktow. Uzytkownicy doswiadcza wirtualnej wizyty na miejscu pracy

w programie Revit.

Manager do zarzadzania kolizjami umozliwia przeprowadzanie kontroli
kolizji z uwzglednieniem okreslonej geometrii i chmury punktow.

Aplikagja Leica CloudWorx dla programu Revit oferuje nowe zaawansowane
narzedzia do modelowania, konieczne do efektywnego i doktadnego
opracowania modeli BIM istniejgcych budynkdw.

LEICA CLOUDWORX DLA REVIT* WYMAGANIA MINIMALNE ZALECANE WYMAGANIA
Obstuga Szedcian ograniczajacy 3D, przekroje, interaktywna Procesor: 2 GHz Dual Core lub szybszy Procesor: Czterordzeniowy 3,0 GHz z Hyper-
duzych wizualizacja ogromnych plikéw danych RAM: 2 GB (4 GB dla Windows Vista lub threading lub szybszy
chmur pkt. Technologia obiektowej bazy danych Cyclone i JetStream do  Windows 7) RAM: 32 GB, lub wiecej dla systemu operacyjnego
szybkiego i wydajnego zarzadzani chmurami punktéw Dysk twardy: 40 GB 64 bit
Renderowanie Poziom szczegtowosci chmury punktéw, kontrola gestosci WySwietlanie danych: Karta graficzna SVGA lub - Dysk twardy: 500 GB SSD
chmury punktow OpenGL (z najnowszymi sterownikami) Projekty wymagajace duzej przestrzeni
Wydajne renderowanie z uzyciem JetStream Obstugiwane systemy operacyjne: Windows  dyskowej: RAID 5, 6, lub 10 z dyskami SATA lub
. Lo " . P . . 7 (32 lub 64), lub Windows 8 & 8.1 (tylko 64 SAS
T e gv‘sizmazzl;gvf ISTERTREET |l R (e bit), Windows 10 Wyswietlanie danych: Nvidia GeForce 680 lub ATI
Y - P % + t System plikow: NTFS 7850, lub lepsza posiadajaca 2 GB pamieci lub
y ograniczajgce, czesci chmur, ptaszczyzny tnace N . . ) , o
Obstugiwane wersje Revit: Seria produktow wiecej
Pomiary Wspotrzedne 3D punktu, punkt - do - punktu, element Revit 2013-2018. System operacyjny: Microsoft Windows 7 - 64 bit
punkt - do - projektu Obstuga danych RCP: AutoCAD, Civil oraz Map3D  System plikéw: NTFS

Modelowanie  Wpasowanie rur, okreslanie $rednicy rury, generowanie osi 2015 i nowsze.
rury i taczenie rur
Wpasowanie kryz, elementéw stalowych oraz linii 2D
Wykorzystanie polecert do modelowania Revit na
wskazanych punktach w chmurze punktow
Automatyczne wykrywanie powierzchni ptaskich celem
ustawienia ptaszczyzn roboczych

Zgodnos¢ Oprogramowanie CloudWorx dla Navisworks jest

z CloudWorx kompatybilne z licencja CloudWorx Ultimate.

Ultimate

Windows jest zarejestrowanym znakiem handlowym Microsoft Corporation. * Skorzystaj ze Specyfikagji technicznych Leica Cyclone i CloudWorx,
Pozostate znaki i nazwy handlowe nalezg do ich odpowiednich wiascicieli. aby zapoznac sie z doktadnymi specyfikacjami oprogramowania.

llustracje, opisy i dane techniczne nie sg wigzace. Wszystkie prawa zastrzezone.
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